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Предисловие 

1. Данная инструкция содержит всю необходимую информацию для установки и эксплуатации моторного
привода типаSHM-D с цифровым управлением для переключающих устройств. Внимательно прочтите данную 
инструкцию перед применением устройства. 

2. К установке и обслуживанию данного устройства допускается только персонал, прошедший специальное
обучение. 

3. Компания Huaming оставляет за собой право изменить инструкции и содержимых в ней технических
характеристик в связи с модификацией продукции. 

4. В случае, если требуемые эксплуатационные технические показатели превышают параметры, указанные в
данной инструкции, то их можно согласовать непосредственно с нашей компанией для определения 
специального, индивидуального проектирования. 
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1. Общая информация

1.1 Предупредительные знаки

1.1.1 Весь персонал, осуществляющий работу по установке, эксплуатации и обслуживанию устройства РПН 
и приводного механизма, должен быть достаточно квалифицированным, прошедшим специальное обучение, и 
должен строго соблюдать данную инструкцию. 

1.1.2 Любое нарушение правил в управлении или эксплуатации данным устройством можем привести к 
телесным повреждениям или даже безопасности жизни персонала, поломке данного устройства или других 
материальных имуществ, или эффективности устройства. 

1.1.3 В данной инструкции применяется три вида предупредительных знаков. 

1.2 Назначение привода

Внимание 

Данный моторный привод предназначен для работы с 
конкретными устройствами РПН, типы которых указаны на 
табличке. К монтажу, электромонтажным работам и 
обслуживанию допускается только квалифицированный персонал, 
который прошёл обучение. Пользователи должны эксплуатировать 
приводной механизм в соответствии с инструкцией. 

Уведомление 

Обозначает важную информацию о конкретном объекте. 

Внимание 

Обозначает опасность, игнорирование которой приводит к поломке 
данного устройства или к телесным повреждениям персонала. 

Предупреждение 

Обозначает специальную опасность, игнорирование которой 
приводит к тяжелой травме или смертельному исходу. 
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2. Общие сведения:

Моторный привод SHM-D представляет собой интеллектуальное устройство нового поколения, разработанное 
компанией «Huaming» для совместной работы с разными моделями устройств РПН. 

Во всех предыдущих конструкциях традиционных моторных приводов для устройств РПН применялась старая 
технология, в основе которой находились электромагнитные аппараты с контактами и разные кулачковые 
механизмы с валами. 75% всех случаев неисправности устройства РПН связано с моторным приводом, 
особенно по причине ослабления крепежа или из-за коррозии механизма привода, состоящего из множества 
элементов. 

В компании «Huaming», специализирующейся в течение более 20 лет на производстве переключающих 
устройств, на основе постоянного изучения собственного опыта и заимствования успешной технологии из 
промышленности автомобильной, железнодорожной, космической и роботостроения разработан новый 
моторный привод SHM-D, который снижает вероятность ошибки до 0,01%. Более того, данное устройство 
имеет функции мониторинга, которые обеспечивают надежность и безопасность работы устройств РПН и 
трансформатора. 

Рис.1 Внешний вид моторного привода SHM-D 
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3. Основные особенности привода.
3.1 Все движущиеся части управляются шаговым электродвигателем с 
точностью близкой к 100% 

3.2 Вместо традиционного многожильного медного кабеля применяется 

волоконно-оптический кабель для подключения к блоку автоматического 

управления, что делает монтаж и эксплуатацию простыми и удобными .

3.3 Бесконтактный высокоточный датчик перемещения, обладает мощной 

помехоустойчивостью и обеспечивает высокую надежность работы устройства 

в различных условиях.

3.4 *В приводном механизме установлена система мониторинга и защита, 

которая сигнализирует о любых отклонениях в работе устройства РПН и 

трансформатора, показывает температуру масла и подаёт сигнал тревоги в 

случае необходимости.

3.5 * Приводной механизм контролирует вакуум в вакуумной дугогасительной 
камере устройства РПН и подаёт сигнал тревоги в случае нарушения вакуума.

3.6 * Имеется мониторинг износа дугогасительных контактов из специального 

сплава. Подается сигнал при достижении ожидаемого износа.

3.7 Корпус и крышка привода изготовлены из высококачественного 

прессованного алюминиевого сплава со степенью защиты IP66.

3.8 Двойная защита герметичности корпуса.

3.9 Все электрические и механические элементы защищаются от внешних 

воздействий.

3.10 Возможна установка системы контроля появления газа в баке контактора 

устройства РПН или загрязнения масла. Маслофильтровальная установка 

запустится автоматически.

3.11 Позволяет осуществлять автоматическое регулирование напряжения 
электросети без дополнительной комплектации автоматическим регулятором.

3.12 Возможна параллельная работа без дополнительной комплектации 
контроллером.

3.13 Модульная конструкция.

3.14 Высокая точность позиционирования.
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3.15 Имеются разные порта и протоколы связи для удобства применения в 

интеллектуальной электросети.

Примечание: * Опция, которая должна применяться совместно с требованиями 
заказчика к устройству РПН при заполнении опросного листа.

4. Функции и условия эксплуатации

4.1 Функции 

4.1.2    Ручное управление и переключение от электродвигателя 
4.1.3    Дистанционное и местное управление 
4.1.4    Пошаговое переключение или непрерывное переключение по требованию
4.1.5    Индикация положения дистанционно и на приводе 
4.1.6    Указатель положения 
4.1.7    Электрическая и механическая блокировки конечных положений 
4.1.8    Управление от кнопок на приводе 
4.1.9    Счётчик переключений 
4.1.10  Защита от перегрузки 
4.1.11  Параллельное управление 
4.1.12  Автоматическое завершение переключения после восстановлении напряжения
4.1.13  Защита от проскакивания ступени 
4.1.14  Стандартный волоконно-оптический кабель 
4.1.15  Блокировка от превышения тока устройства РПН 
4.1.16  Выходной сигнал положения в виде BCD кода 
4.1.17  Датчик положения дискретного действия 
4.1.18  4-20mA или 1-5В напряжение выходного аналогового сигнала.
4.1.19  Сигнализация процесса переключения 
4.1.20  Диагностика неисправностей 

4.2 Условия эксплуатации

4.2.1 Температура окружающей среды -25-60℃ (по заказу возможно исполнение привода для холодного климата 
до -60℃, в исполнении на -60℃ меняется только материал уплотнений) с обогревом и -5-60℃ без обогрева. 

4.2.2 Отклонение корпуса моторного привода от вертикальной оси не более 2° 
4.2.3  Отклонение вертикального или горизонтального валов привода от оси выходного вала моторного привода 
и/или редуктора: - без применения карданного шарнира – не более 2° 

- с применением карданного шарнира – не более 20° 

4.2.4 Не разрешается эксплуатация при наличии пыли, в среде коррозионных или взрывоопасных газов. 

Уведомление
1. Если требуемая температура среды превышает норму,
указанную в п.4.2.1, заказчик может указать нужный показатель 
при размещении заказа. 
2. Когда температура окружающей среды ниже чем -5℃, обогрев
привода должен быть включен, в противном случае силовой 
модуль может не функционировать. 
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5. Технические характеристики

Нижеуказанные параметры распространяются на стандартный тип устройства. Они могут различаться в
зависимости от разных требований конкретного заказа. Компания Хуамин оставляет за собой право 
пересматривать данные в этой таблице. 

Таблица 1 
Наименование SHM-D SHM-DL 

Шаговый двигатель 
Номинальное напряжение (В) 200-240В/AC 

Номинальный ток (A) 6 
Частота (Гц) 50, 60 

Крутящий момент выходного вала (Н.м) 35 
Число оборотов выходного вала на одно переключение 33 

Число оборотов рукоятки на одно переключение 33 
Время переключения (С) Около 6 

Максимальное количество рабочих положений 107 
Испытательное напряжение изоляции (кВ/1мин,50Гц) 2 

Номинальная мощность (кВт) 0.75 
Вес (кг) 80 110

Степень защиты IP66 

Блок управления 
Тип SHM-K 

Напряжение питания 85-265В AC 
Частота (Гц) 50, 60 

Таблица 2 Функции 

П
ан

ел
ь 

ме
ст

но
го

 у
пр

ав
ле

ни
я 

Основные 
функции 

Индикация положения, управление переключением 
Шаговый двигатель, датчик положения, оптоволоконный кабель 

Механическая, электрическая и электронная защита 

Выходной сигнал 
положения 

1 канал для BCD кода (сухой контакт) 
RS-485 с протоколом MODBUS 

Рабочее состояние 
(сухой контакт) 

Сигнал на переключение (выше или ниже), верхнее или нижнее конечное 
положение. Сигнал незавершённого переключения. Сигнал управления масляным 
фильтром. Сигнал ручного, местного, дистанционного управления 

Ручное управление от 
блока управления Через оптоволоконный кабель, N/O входа команд управления

Контроль температуры При работе в условиях холодного климата. 
Блокировка Дистанционный сигнал или сигнал с компьютера 

Опции 
Другие выходные 

сигналы положения 

2 канала для 4-20мА, 1-5В 
Датчик положения дискретного действия (сухой контакт), Логометр 
2 канала для BCD кода 
Другие информационные протоколы помимо Modbus 

Регулировка влажности Для климата с повышенной влажностью 

П
ан

ел
ь 

ди
ст

ан
ци

он
но

го
 у

пр
ав

ле
ни

я 

Основные 
функции 

Дистанционное управ. Индикация положения 

Цифровая связь 
Способ: UART 
Протокол: Modbus/CDT/IEC101/IEC103/1801 

Сигнал положения BCD код 
Запись операций Время, положение, ошибки, объём – 800 записей 

Модуль местного 
управления 

Индикация режимов работы модуля местного управления. Максимальное и 
минимальное положение. Рабочее состояние связи с модулем местного 
управления, информация о неисправностях и т. д. 

Опции 

Авт. регулирование 
Параллельная работа от 2 до 12 устройств 

Другие способы связи TCP/IP сеть 
Протокол: IEC104, и другие. 

Пожалуйста выберете большой кожух привода типа SHM-DL, если у вас есть необходимость в дополнительном 
датчике положения или логометре 
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6. Монтаж и эксплуатация

6.1 Установка моторного привода на трансформаторе 
6.1.1 Толщина монтажной плиты привода составляет 10 мм, с монтажными отверстиями 4х15 мм, расстояния 
между отверстиями указаны в приложении 1. Пользователь сам готовит 4 болта М12 с соответствующими 
шайбами, гайками. Длина болтов выбирается в зависимости от толщины опорной конструкции трансформатора. 

6.1.2 Зажим заземляющий типа «ЗБ» исполнение 1 по ГОСТ 21130-5 корпуса привода имеет соответствующую 
маркировку и находится в правом углу, как показано в приложении 1. Размер болта М12х25. Пользователь 
может переместить его при необходимости. 

Предупреждение 

Не допускается заземление других узлов трансформатора через 
заземление привода. 

Уведомление 

Все электрические элементы и части в шкафу привода уже 
подсоединены эквипотенциально с баком, нет необходимости 
проводить дополнительное заземление внутри шкафа привода. 

Уведомление 
Если во время работы трансформатора возникает сильная 
вибрация, то необходимо использование виброгасителей. 

Предупреждение 
Перед установкой убедитесь в том, что заводские номера на 
табличке моторного привода совпадают с номером РПН, 
смонтированного на трансформаторе. 

Предупреждение 

Убедитесь в достаточной плоскостности монтажной поверхности, 
чтобы 4 крепёжных болта не погнули монтажную плиту привода. 
В случае неровности необходимо произвести регулировку с 
применением шайбы, чтобы зазор был в пределах не более 1 мм. 
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6.2 Соединение моторного привода с механизмом переключения

6.2.1 В комплектации поставленного переключающего устройства включены 2 приводных вала, 4 муфты (по 2 
для вертикального и горизонтального валов) и 4 штифта 

6.2.2 Максимальная длина поставленного приводного вала составляет 2000 мм. Пользователь должен измерить 
расстояние между верхним концом выходного вала и концом вала углового редуктора. При установке вала 
лишнее отрезается. Пример на рисунке 2. 

Рис. 2 

Внимание 

Отклонения привода от вертикальности должно быть не более 2°. При 
необходимости можно использовать кардан. 

Предупреждение 

Перед началом соединения механизма переключения с моторным 
приводом убедитесь в том, что показания указателя положения на 
приводе и на крышке переключающего устройства совпадают. 



8 

6.3 Настройка работы привода 
6.3.1 После момента срабатывания контактора привод продолжает двигаться в течение 1,5 – 2 делений стрелки 
указателя до полной остановки. При этом стрелка указателя на приводе должна остановиться в средней зоне 
указателя делений. Момент срабатывания контактора или переключателя нагрузки можно отрегулировать 
путём поворота вертикального вала относительно выходного вала привода. 

6.3.2 Переключение на одно положение соответствует одному полному обороту диска с указателями делений. 
Указатель делений разделен на 33 деления. При этом одно деление соответствует одному обороту рукоятки 
моторного привода. От начала переключения до момента срабатывания контактора разница в обоих 
направлениях вращения должна быть одинаковой. Допускается минимальное отклонение. 

6.3.3 Синхронизация привода и механизма переключения 
a) Вращайте рукоятку привода в одном направлении до срабатывания контактора, запишите количество делений
b) Повторите тоже самое в обратном направлении
c) Если записанные числа оборотов различаются, то необходимо отрегулировать вал привода, отсоединив его
от вертикального вала, на величину равную половине разности этих чисел. 

6.3.4 Пример синхронизации привода и механизма переключения 
a) Переключающее устройство находится в положении 10. Вращайте рукоятку в направлении положения 11
до переключения контактора (слышен стук). Продолжайте вращать рукоятку и запишите количество делений 
до момента, когда стрелка указателя достигнет центра сектора. В результате видим, что стрелка не дошла 7 
делений (смотри рисунок 3А). 

Уведомление 
При быстром переключении привода от рукоятки возможно появление 
стука и заклинивания. Это нормально и связано с особенностями 
работы шагового двигателя. Поэтому, пожалуйста, вращайте рукоятку 
медленнее, что не допустить подобную ситуацию. 

Внимание 

После того как вы вставили рукоятку привода её надо дополнительно 
толкнуть ещё на 8 мм глубже, преодолевая усилие пружины, чтобы 
убедиться в надежности её установки. 

Предупреждение 
Регулирование проводится только вручную. Необходимо убедиться в 
том, что привод и устройство РПН находится в одном и том же 
положении при каждом переключении. 

Внимание 
Перед началом настройки необходимо перевести моторный привод и 

устройство РПН в положение наладки 
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b) Переключающее устройство находится в положении 11. Вращаем рукоятку в направлении положения 10
до переключения контактора и записываем количество делений до центра сектора. В результате видим, что 
стрелка не дошла 1,5 деления (смотри рисунок 3В).  

Величина регулировки: (7-1.5)/2=2.75. Округляем до 3 делений (оборотов рукоятки) 
Регулировка: 

a) Отсоедините вертикальный вал
b) Поверните рукоятку по направлению в положение 12 на 3 деления
c) Подсоедините вертикальный вал
d) Вращайте рукоятку в направлении положения 10 до переключения контактора. Стрелка не доходит до

середины 4.5 деления
e) Проверяем настройку в обратном направлении. Стрелка не доходит 4 деления.
Привод и механизм переключения синхронизированы, поскольку разница находится в пределах 1 деления. 

6.4 Ввод в эксплуатацию моторного привода 

6.4.1 Питание 200-240V, 50/60Hz подводится к клеммам 3, 5 клеммника Х1. Смотри рисунок 4. 

Питание 
200~240В 50/60Гц

6.4.2 Привод может подключаться к блоку автоматического управления типа SHM-K с помощью 
оптоволоконного кабеля. После подключения кабеля в входной разъем СХ можно управлять приводом от блока 
автоматического управления (смотри рисунок 5, 6). 

Рис. 3 

X1 1 2 3 4 

L N

5  6 

PE
 

PE
 

Q
1-

1 
S1

9-
C

Q
1-

3 
Х1

0-
2

X1
0-

1

H
4-

2

Рис. 4
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Рис. 5 Входной разъем привода CX 

Рис. 6 Задняя панель SHM-K 

Уведомление: 

Нужно просто подать напряжение как показано в п.6.4.1, выбрать 
режим местного управления и можно управлять приводом 

Уведомление: 
Вход для оптоволоконного кабеля расположен на дне корпуса 
моторного привода, его диаметр 20.5 мм. Смотри приложение 1 

Предупреждение 

Минимальный радиус изгиба оптоволоконного кабеля R30 мм 

X2

X1

1
1 8

6 9

5
1 8

FUSE

Оптоволок. кабель RS-232/485RS485 100M
TCP/IP

Предохранитель (1A)

TX RX

COM COM N-1STOPMSB LSB4 3 2 1 1-N
Свободный Вход команд 

дистанц. упр.

7 8 9 10 11 121 2 3 4 5 6
0-400V

Опорное напр.
0-5A

Опорный ток Питание

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

L/+N/-

Выход BCD кода
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6.4.3 Инструкция по управлению приводом 

1 

Включите автомат Q1, который питает шаговый двигатель и панель 

местного управления. Индикаторная лампа должна загореться. Проверьте 

состояние лампы и цифровой указатель положения. 

Q1 ВКЛ 

ВЫКЛ 

2 

Выберите необходимый режим управления на панель местного управления 

SHM-LC-S. При выборе режима «Местное управление»  пользователь 

может управлять кнопками «стоп», «ниже», «выше», расположенными на 

модуле управления; 

Блок дистанционного управления SHM-K может работать через 

оптоволоконный кабель, если выбран режим «Связь»  ; 

При выборе «Дистанционное управление»  привод управляется через 

команды дистанционного управления. 

Местное управление 

Связь 

Дистанционное управление 

3 

Кнопки управления для местного режима находятся на модуле SHM-LC-S. 

моторный привод переключится на одно положение выше. 

моторный привод переключится на одно положение ниже.

моторный привод немедленно остановится. 

4 

После каждой операции по повышению или снижению ступени, стрелка 

указателя положения должна остановиться в пределах выделенного сектора. 

Центральная отметка взята за основу для регулировки. 
зона    

остановки 

центральная отметка 

5 

При дистанционном управлении от блока автоматического управления SHM-

K, убедитесь что оптоволоконный кабель надежно подсоединен. При 

правильном подключении индикаторная лампа СН2 будет мигать. В 

противном случае поменяйте местами оптоволоконные кабели. SHM-K 

сможет управлять моторным приводом после возобновления связи. 

SHM-LC-S панель мест. упр. 

CH2 

Уведомление: 
Прежде чем работать с приводом, необходимо внимательно 
ознакомиться с инструкцией по эксплуатации привода особенно с 
приложениями 3, 4, 5 и п. 6.4.3, что бы знать основные функции 
привода, способы управления всеми электрическими 
компонентами

При нажатии 

При нажатии 

При нажатии
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6.5 Транспортировка 

6.6 Техническое обслуживание 

Во время плановой проверки трансформатора, также выполните следующие проверки моторного привода. 

- Проверить герметичность элементов корпуса моторного привода, убедиться в его герметичности; 

- Проверить состояние внутренних компонентов и внешних узлов моторного привода; 

- Проверить встроенный нагреватель на способность нагрева. 

6.7 Утилизация после эксплуатации 

Моторный привод не содержит жидкостей, его компоненты не токсичны, не самовоспламеняющиеся и не 
содержат веществ, вызывающих физическое загрязнение. Все компоненты можно утилизировать в 
соответствии с действующими региональными нормами и правилами по утилизации промышленных отходов. 

7. Приложения

Внимание: 
В процессе перевозки по морю (в среде повышенной температуры, 
влажности или соли), необходимо обвернуть пленкой (или поместить в 
целлофановый пакет) моторный привод и валы для предотвращения их 
коррозии. 

Уведомление: 
Если трансформатор транспортируется с демонтированным 

моторным приводом, то привод необходимо установить на место 

согласно п. 6.1 – 6.4 

Внимание:

Перед проведением высоковольтных испытаний трансформатора, 
необходимо отключить внешние кабели привода, что бы избежать 
повреждения компонентов внутри привода. 
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Приложение 1 SHM-D, габаритные и присоединительные размеры 

435

82 44

74
4

4XØ15

болт заземления
 M12×25

228

16
0

81
6

638

149

10

A

C

Вид A (задняя сторона привода)

Ø50

Ø20.5

35
9

390

C view
монтажные 
отверстия

82

2XØ24

13
4

проушина 

82

44
6.

5

место для рукоятки

87
7

1245

50 50

36

Единица измерения: мм
Масштаб: 1: 10

SHM-D

Nameplate
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Приложение 2 SHM-DL, габаритные и присоединительные размеры 

Nameplate

SHM-LC

10
64

666

35

390

149

50

82

13
4

38
7

16
9

228

Ø20.5

Ø50

Единица измерения: мм
Масштаб: 1: 10

2×Ø24
проушина 

21
6

60
0

600

4×Ø15

A

Вид B 

Вид A (задняя сторона привода)

болт заземления
M12×25

B

место для 
рукоятки

44
6.

5

82

88
6

1289

монтажные отверстия

10



⑤ SHM-LC-S ‘местное’, ‘дистанционное’ , ‘связь’ описание 

④ SHM-LC-S кнопки режима местного управления 

 

В моторном  приводе реализована  блокировка  переключения  при перегруке по  току,  стандартно  
с  помощью  N/O  контакта.  С  помощью  переключателя  выбора  блокирующего  сигнала  может  
быть  изменено  на  N/C,  смотри приложение 4.  Когда  N/O  контакт  закрывается  или N/C  контакт 
открывается, работа моторного привода блокируется.

При работе привода от блока автоматического управения SHM-K убедитесь в правильности 
подключения оптоволоконного кабеля. При правильном подключении, лампы индикации СН2 
будут мигать. Если этого не проиходит, то необходимо поменять местами оптоволоконные 
кабели.

G
N
D

1 АВТОМАТИЧЕСКИЙ ВЫКЛЮЧАТЕЛЬ 
2 ВСПОМОГАТЕЛЬНАЯ РОЗЕТКА 
3 МОДУЛЬ МЕСТНОГО УПРАВЛЕНИЯ 
4 КНОПКИ ‘ВЫШЕ’, ’СТОП’, ’НИЖЕ’ 
5 КНОПКИ ’ДИСТАНЦИОННОЕ’, ’СВЯЗЬ’, ’МЕСТНОЕ
 6 УКАЗАТЕЛЬ ПОЛОЖЕНИЯ 

7 СТРЕЛКА УКАЗАТЕЛЯ ПОЛОЖЕНИЯ 
8 МЕХАНИЧЕСКИЙ СЧЕТЧИК ПЕРЕКЛЮЧЕНИЙ
9 ОСЬ ВРАЩЕНИЯ РУКОЯТКИ 
10 РЕЗЕРВНАЯ ФУНКЦИОНАЛЬНАЯ КНОПКА
11 КОРОБ ДЛЯ ПРОВОДОВ 
12 ЛАМПА 

13 ДВЕРНОЙ ВЫКЛЮЧАТЕЛЬ 
14 МОДУЛЬ ВЫХОДНОГО СИГНАЛА ПОЛОЖЕНИЯ
15 КЛЕММНЫЙ БЛОК 
16 СИГНАЛЫ ВХОД/ВЫХОД ПРОМЕЖУТОЧНОГО РЕЛЕ 
17 ИНТЕРФЕЙС ОПТИЧЕСКОГО КАБЕЛЯ 

③ Пояснение индикаторов состояния модуля местного управления SHM-LC-S
Положение Состояние Значение 

Дисплей 

Последние 
три символа Число Указывает текущее положение РПН 

Второй 
символ А Моторный привод в положении Max или Min 

Первый 
символ 

L Моторный привод заблокирован. Работа запрещена 

d Неисправность двигателя 

H Рукоятка вставлена. Управление приводом запрещено 

E-01 Не поступил сигнал после переключения. Механизм 
остановился в неправильном положении 

E-02 Ошибка конфигурации 

E-03 Значение сигнала датчика положения до и после 
переключения не верно 

E-04 Неисправность или отсутствие сигнала от датчика 
положения 

Индикатор 
состояния связи 

СН1 Горит Передача сигнала положения 

СН2 Мигает Связь с дистанционным блоком управления 

СН3 Мигает Связь с отладочным интерфейсом 

1615
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Приложение 3 Рассположение внутренних компонентов привода

Пользователь может нажать кнопки 'выше', 'стоп' и 'ниже', которые 
расположены на модуле местного управления

Управление и передача данных по оптоволоконному кабелю

Входной терминал дистанционного упрвления привода добавлен в 
качестве специальной конструкции. Управляется внешним сигналом 
(пожалуйста, обратитесь к конкретному чертежу).(дистанц. управл.)

(связь)

местное

Повышение ступени

Стоп

Понижение ступени

Предупреждение:

Уведомление: 
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Приложение 4 Панель местного управления 

Интерфейс связи

Датчик, внешняя индикация, Rs232, 
сетевой интерфейс, оптический 
интерфейс

Индикация связи
Кнопка выбора работы

дисплея

Дисплей      Терминал питания

Кнопики местного управления
‘Выше’, ‘Стоп’ и ‘Ниже’

Клеммник состояния сигналов 
Рукояти, механический 
счетчик, резерв

Датчик положения

Разъем реле связи

Переключатель рабочего
режима

Переключатель выбора
блокирующего сигнала

(N/O или N/C контакт)
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Приложение 5 Электрическая схема SHM-D 
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Приложение 6 Монтажные размеры 
блока автоматического управления типа SHM-K. 

Панель шкафа.

Уведомление: 

Контроллер можно закрепить болтами на передней панели, либо 
шпильками по бокам с двух сторон, как показано на рисунке выше. 
Размер: 210мм x 96мм (Длина x ширина) 

209  

Передняя сторона

Задняя сторона

245  
227  

9 
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